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運転行動モデルを用いた個人適合型運転支援システム

•

ky

[m]

[m
/s

]

[m
]

KdB 

ky 0   if     

0   if     
T

2

T
1

kk
T

kk
T TT

kkk uy ]1    [ 11

N

u

y

ku
KdB

Mode1:

Mode2

研究開発の概要

新規性・独創性

応用

企業への期待
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